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2 Knox, Roboter selbst bauen, Avatar, $. 60-65

Kapitel 2: Einfache Roboter
Avatar, S. 60-65
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Knox, Roboter selbst bauen, Avatar, $. 60-65
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4 Knox, Roboter selbst bauen, Avatar, $. 60-65

Abbildung 6
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Knox, Roboter selbst bauen, Avatar, $. 60-65 5

Abbildung 9
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Abbildung 10

$22 dauerhaft

®) wenn (
dann show icon Hv

ansonsten [ show icon

show icon D

dndere auf

® wenn Knopf (MED gedriickt

Ender'e Gluck v i

® wenn Knopf (CIED gedrickt
Ender'e Gluck v W

© dpunkt.verlag GmbH 2018



Knox, Roboter selbst bauen, Krabbel-Bot, $.75-76

Kapitel 2: Einfache Roboter
Krabbel-Bot, S.75-76

Abbildung 13
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Abbildung 14
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Abbildung 15
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Abbildung 16
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Knox, Roboter selbst bauen, Katapult-Bot, $. 86-87

Kapitel 2: Einfache Roboter
Katapult-Bot, S. 86-87

Abbildung 13
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8 Knox, Roboter selbst bauen, Blumenwdichter, Seite 95-96

Kapitel 2: Einfache Roboter

Blumenwadchter, Seite 95-96

Abbildung 12
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Knox, Roboter selbst bauen, Blumenwdéchter, Seite 95-96

Abbildung 14
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10 Knox, Roboter selbst bauen, Laufroboter, $. 105-108

Kapitel 2: Einfache Roboter
Laufroboter, S. 105-108

Abbildung 10
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Abbildung 13
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12 Knox, Roboter selbst bauen, Laufroboter, $. 105-108

Abbildung 16
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Knox, Roboter selbst bauen, CNC-Wrriter, $. 138-140

13

Kapitel 3: Fortgeschrittene Roboter

CNC-Writer, S. 138-140

Abbildung 15
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14 Knox, Roboter selbst bauen, CNC-Wrriter, $. 138-140

Abbildung 16
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Knox, Roboter selbst bauen, CNC-Wrriter, $. 138-140

Abbildung 17
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16 Knox, Roboter selbst bauen, Mars-Rover, $. 154-156

Kapitel 3: Fortgeschrittene Roboter

Mars-Rover, S. 154-156

Abbildung 17
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Knox, Roboter selbst bauen, Mars-Rover, $. 154-156

Abbildung 18
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18 Knox, Roboter selbst bauen, Mars-Rover, $. 154-156

Abbildung 19
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Abbildung 20
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Abbildung 21
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